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A.2 LISTE DES ÉLÉMENTS DE VALORISATION

Bases de données
 Chantier multimodal AIOLI « Zett » de Victor Vasarely : https://page.hn/qaxsdt
 Chantier multimodal AIOLI « Expansion contrôlée » de Cesar : https://page.hn/wzldwg
 Chantier  multimodal  AIOLI  « Arbre-aux-Serpents »  de  Niki  de  Saint-Phalle  :

https://page.hn/mw4rp5
 Modèle 3D de la sculpture l’Arbre-serpents de Niki de Saint Phale (10 scans haute 

résolution, 7.7 Go de données brutes (equ. 21,2 Go traité), 379 millions de points)
 Modèle 3D de la sculpture de César 
 Modèle 3D du musée Vasarely (14 scans haute résolution, 10.5 Go de données brutes 

(equ. 52 Go traité), 559 millions de points)

Logiciels

https://page.hn/mw4rp5
https://page.hn/wzldwg
https://page.hn/qaxsdt


 Lidium : logiciel de traitement et reconstruction de données LiDAR 
https://github.com/nsviel/Lidium

 SpeXRTI : logiciel de reconstruction et visualisation des données d’apparence RTI-
Multispectrale [CA3]

 Code source de la librairie TACO : https://page.hn/5oot7b
 Code source du script MS2AIOLI : https://page.hn/s9anv5
 Librairie de traitements sur graphe portée sur GPU
 3 logiciels déposés à l’APP concernanyt le traitement sur graphe

Prototypes & plateformes à la disposition de la communauté
 Prototype d’acquisition FreeForm RTI pour les grandes œuvres [CA6]
 LightBot : Systtème d’acquisition RTI avec stitching à base de bras robotisé [LU1]
 Site web AIOLI : www.aioli.cloud/
 Portail AIOLI : https://absinthe.aioli.map.cnrs.fr/index

création d’entreprise, essaimage
 Cession,  via  SAYENS,  de  licence  d’exploitation  d’ur  un  dispositif  Multi-RTI  (matériel  et

logixiel).
 Participation à une action de recherche initié par l’entreprise Logiroad et en collaboration 

avec le CEREMA (Strasbourg) 
 Co-portage et co-fondation de la start-up NORM3D en 2020,  https://norm3d.com/   
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